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Sean S, =14, §,=86 y S, =560.

u, vy w son las raices de la ecuacion
¥’ +a,x’ +ax+a,=0, donde a, =-S5,
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Por lo tanto, u, v y w son las raices de la

ecuacion x’ —14x* +55x—42=0.
Considerando la grafica de

y=x"—14x"+55x—42, x=1, x=6 0 x=7.

su=1,v=6, w=7
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